附件2-1  技术参数响应表（DR）
	序号
	招标参数

	1
	设备名称：数字化X射线摄影系统（DR）

	2
	设备用途：完成门诊、急诊、住院部患者的全身各部位、各体位、各角度的全数字X线摄影检查，以满足医院临床和体检工作中的高级诊断需求。

	3
	临床范围：悬吊式多功能机架设计，用于头颅、颈椎、四肢、胸部、腹部等站立位、卧位和水平侧位摄片。

	4
	投标人资质：详见招标公告，所投DR生产企业近两年无政府采购违法失信行为记录。

	★5
	产品要求：具有有效的医疗器械产品注册证，不得以不同配置组合构成投标产品，保证设备最佳匹配性能及可靠性；考虑后期升级双板功能的因素，要求该医疗器械产品注册证同时具备双板配置。（提供医疗器械注册证溯源）

	6
	整机性能

	6.1
	数字探测器

	6.1.1
	成像介质：数字化平板探测器（Flat Penal Detector），非CCD结构。

	6.1.2
	像素区域（有效面积）：≥43cm×43cm（17”×17”）

	★6.1.3
	像素尺寸：142um-150um±5%

	6.1.4
	动态范围≥16Bit

	6.1.5
	采集成像时间 ≤7s

	6.1.6
	空间分辨率：≥3.6LP/mm

	★6.1.7
	欧美原装进口平板探测器（提供产品报关单）

	6.2
	高频逆变式X线高压发生器

	★6.2.1
	原装进口高频高压发生器（提供产品报关单）

	6.2.2
	标称电功率：50KW

	★6.2.3
	逆变频率≥380KHZ

	6.2.4
	最大管电压≥150KV

	6.2.5
	管电流范围：10mA-630mA±5%

	6.2.6
	工作电源：三相380V±10％

	6.2.7
	逆变频率≥350KHZ

	6.3
	X线管球

	★6.3.1
	原装进口旋转阳极X线球管（提供产品报关单）

	6.3.2
	标称管电压：150KV

	6.3.3
	X射线管阳极热容量≥280kHU

	6.3.4
	球管焦点:小焦点≤0.6mm  大焦点≤1.3mm

	★6.3.5
	阳极转速（极限值）＞9900rpm

	6.3.6
	焦点功率（最大值）：小焦点≥32kW；大焦点≥75kW

	6.4
	全自动悬吊多功能摄影支架

	6.4.1
	具备“软管式”走线方式，美观耐用（非坦克链），保护线束及电缆。（需提供检测报告）

	6.4.2
	悬吊机架运动过程中为保护患者及设备的安全，系统具备紧急制动装置。

	6.4.3
	近台操作要求：球管牛头采用液晶屏进行集成控制，可实时显示倾斜角度、SID、FID等数据信息。

	6.4.4
	隔室操作要求：具备隔室控制悬吊系统功能，解决放射技师频繁进出机房摆位的问题，减轻劳动强度，提高工作效率。

	★6.4.5
	采用“井”字型天轨（非“一”字轨）

	6.4.6
	垂直升降距离：1500mm±5%

	6.4.7
	横向行程：>1800mm±5%；纵向行程：>1800mm±5%；

	6.4.8
	球管旋转角度（以水平轴为中心）：±90°；球管旋转角度（以垂直轴为中心）： 360°

	6.4.9
	Bucky上下行程：1150±30mm；Bucky中心离地最低距离：460±20mm

	6.5
	手动束光器

	6.5.1
	光电定位，手动多叶式射野指示灯具有定时开关功能。

	6.6
	移动式摄影床

	6.6.1
	尺寸：2000mm×800mm×750mm

	6.6.2
	承重≥130kg

	6.6.3
	移动式摄影床带刹车功能万向轮，可移动可静止

	6.6.4
	床面纵向移动范围：≥±450mm±10mm

	6.7
	图像采集、操作控制系统

	6.7.1
	英特尔I7高性能处理器，内存≥4GB，硬盘≥500G

	6.7.2
	3MP医用灰阶液晶显视器

	6.7.3
	软件采用全中文操作界面

	6.7.4
	DICOM标准：支持多项DICOM服务类别，如存储，传输，接收，WORKLIST；打印功能：标准DICOM打印通讯，可直接打印、协议打印； 

	6.7.5
	每个身体部位采用不同的处理协议，达到最优的显示效果；采用图像增强模块，以保证获得最佳的图像。

	6.7.6
	患者信息输入及查询

	6.7.7
	图像预浏览功能；手动自动窗宽&窗位；正／负片显示；图像的水平位和垂直位反转；图像旋转；图像移动及缩放；图像等比例剪切；对比度增强；图像多级放大漫游 ；R/L标注；图像存储；图像传输；多种打印方式

	6.7.8
	软件具备具备模拟人体部位选择操作流程，并实时显示拍摄部位的3D投照体位图。

	★6.7.9
	图像采集工作站为原厂制造（提供注册证溯源）

	6.7.10
	医用干式相机一台（进口品牌）

	6.8
	产品影像质量要求

	6.8.1
	为保证设备的稳定性和可靠性，要求设备为2016年12月31日前上市的产品（以产品注册时间为准）

	6.8.2
	整机制造商具有10年以上放射产品生产经验

	7.0
	质保期：整机免费保修二年。

	7.1
	维修响应速度：2小时内做出响应，电话不能解决的，工程师必须48小时内到达现场

	7.2
	保证设备年运行开机率≥95% 

	7.3
	每年定期回访：一次

	7.4
	软件免费升级

	7. 5
	提供设备操作及维修手册

	7.6
	安装调试及验收

	7.7
	负责操作人员的免费培训，直至他们对操作技术完全掌握为止

	7.8
	供货期：20个日历天


附件2-2 技术参数响应表（CT）
 一、基本要求

	序号
	货 物 名 称
	数量

	1
	高性能32层CT设备（X射线计算机体层摄影设备）
	1套

	2
	随机附件
	1套

	3
	技术资料
	1套


二、技术条款

	
	主要技术规格及配置

	
	机架系统
	要求
	备注

	
	滑环类型
	低压滑环
	

	
	*扫描架孔径 
	≥70cm且≤72cm
	需提供技术白皮书、加盖公章；并在此注明出处

	
	*扫描架物理倾角（非数字倾角）
	≥±30°
	

	
	机架系统可遥控
	具备
	

	
	具备机架旁摆位功能，技师可在机架旁进行升降及进出扫描床操作
	具备
	

	
	具备远程遥控摆位功能，技师可在操作台进行升降及进出扫描床操作
	具备
	

	
	具备快捷键摆位功能，技师可按住快捷键，一键将检查床调整到预设高度与床面位置
	具备
	

	
	具备人工智能摆位功能，人工智能自动设置床高及床面位置
	具备
	

	
	三维激光定位系统
	具备
	

	
	机架冷却方式
	风冷
	

	
	扫描参数

	
	机架最快旋转扫描时间/360°
	≤0.72s
	

	
	*每圈扫描层数
	≥32层
	需提供技术白皮书、加盖公章；并在此注明出处

	
	*最薄扫描层厚
	＜0.5mm
	需提供技术白皮书、加盖公章；并在此注明出处

	
	*最薄图像重建层厚
	＜0.5mm
	需提供技术白皮书、加盖公章；并在此注明出处

	
	扫描视野
	≥50cm
	

	
	最大重建矩阵
	≥1024×1024
	

	
	*单次螺旋连续最长扫描时间
	≥100s
	

	
	单次螺旋扫描最大范围
	≥1650mm
	

	
	3D锥形束重建
	具有
	

	
	定位像长度
	≥160cm
	

	
	*螺距控制范围
	0.51~2.0
	需提供技术白皮书、加盖公章；并在此注明出处

	
	螺距自由选择
	具备
	

	
	扫描模式
	轴扫、螺旋
	

	
	自动螺旋
	具备
	

	
	10毫安低剂量扫描技术，满足临床诊断标准
	具备
	

	
	探测器及数据采样系统

	
	*探测器Z轴排列数
	≥16排
	需提供技术白皮书、加盖公章；并在此注明出处

	
	*探测器单元Z轴最小尺寸
	≤0.6mm
	需提供技术白皮书、加盖公章；并在此注明出处

	
	探测器Z轴总宽度
	＞16mm
	

	
	*每排探测器单元数
	≥860个
	

	
	*探测器物理单元总数
	≥20000个
	需提供技术白皮书、加盖公章；并在此注明出处

	
	*探测器采样率
	≥1800views/圈
	

	
	球管及高压系统

	
	*球管阳极实际热容量
	≥3.5MHU
	

	
	球管内部管芯材料
	金属
	

	
	球管阳极散热率
	≥8750W (12250 HU/sec)
	

	
	冷却方法
	风冷
	

	
	*球管最大电压
	≥140KV
	

	
	*球管最小电压
	≤60KV
	

	
	*球管电压备选档数：
	≥6档
	

	
	*球管物理最大输出电流
	≥350mA
	

	
	最小可调管电流
	≤10mA
	

	
	最小毫安调节范围
	≤1mA
	

	
	*高压发生器额定功率
	≥42KW
	

	
	球管温度与热容量实时显示功能
	具备
	

	
	扫描床

	
	最大移动范围
	≥1720mm
	

	
	可扫描范围
	≥1600mm
	

	
	床升降最高高度
	≥900mm
	

	
	*床升降最低高度
	≤450mm
	

	
	最大横向进床速度
	≥250mm/s
	

	
	最小横向进床速度
	≤2mm/s
	

	
	扫描床最大载重量
	≥205Kg
	

	
	图像质量

	
	空间分辨率（X,Y轴) @0%MTF
	≥18 LP/CM （注明扫描条件）
	

	
	Z轴空间分辨率@0%MTF
	≥18 LP/CM（注明扫描条件）
	

	
	密度分辨率
	≤4mm@0.3%（注明扫描条件）
	

	
	各向同性空间分辨率
	≤0.275mm
	

	
	CT值显示范围
	≥±16383
	

	
	显示灰阶
	≥256, 24bit color
	

	
	主控制台计算机系统（计算机硬件采用服务器级别主机）

	
	内存
	≥16GB
	

	
	硬盘
	≥1TB
	

	
	CPU内核数目
	≥4核
	

	
	24寸高分辨率液晶平面显示器，显示矩阵
	≥1920×1080
	

	
	显示器逐行扫描
	具备
	

	
	网络接口DICOM 3.0
	具备
	

	
	永久贮存刻录方式
	DVD
	

	
	激光相机DICOM3.0接口
	具备
	

	
	提供Dicom3.0,所有传出及传入接口功能
	具备
	

	
	自动照相技术
	具备
	

	
	自动语音系统及双向语音传输
	具备
	

	
	同步并行图像处理功能
	具备
	

	
	主控制台可以独立完成MPR,SSD,MIP,CTA，三维容积重建等三维后处理功能
	具备
	

	
	具备远程一键退床功能，扫描完成后可在操作台一键退床
	具备
	

	
	具备人工智能后处理及辅助诊断方案
	具备
	

	
	具备头颈部直接去骨功能，无需平扫和剪影，直接生成无骨骼的头颈部血管CTA数据
	具备
	

	
	具备骨分离功能，一键提取/去除指定骨骼
	具备
	

	
	诊断报告书写功能
	具备
	

	
	*原厂后处理工作站（工作站软件为原厂自主设计研发，并提供医疗器械注册证）

	8.1
	CPU
	≥4核
	

	8.2
	主频
	≥3.5GHz
	

	8.3
	内存
	≥24GB
	

	8.4
	硬盘容量
	≥1TB
	

	8.5
	永久贮存刻录方式
	DVD
	

	8.6
	液晶显示器尺寸
	≥24寸
	

	8.7
	液晶显示器分辨率
	≥1920x1080
	

	8.8
	原厂后处理工作站软件
	具备
	

	
	临床应用软件

	
	线束硬化伪影校正软件
	具备
	

	
	后颅窝图像优化技术
	具备
	

	
	各种伪影消除软件
	具备
	

	
	图像减影功能
	具备
	

	
	CT电影功能
	具备
	

	
	管电流自动调节功能
	具备
	

	
	MPR/CPR/SSD/MIP/VR
	具备
	

	
	模拟手术刀功能
	具备
	

	
	三维（3D、SSD）软件
	具备
	

	
	最大及最小密度投影（MIP,MinP）
	具备
	

	
	三维容积测量评估功能
	具备
	

	
	CT血管造影
	具备
	

	
	一键式容积重建
	具备
	

	
	血管测量功能
	具备
	

	
	一键式去骨功能
	具备
	

	
	一键式骨分离功能
	具备
	

	
	容积漫游（VRT）
	具备
	

	
	*肺部60KV超低剂量扫描功能
	具备
	

	
	三维肺小结节分析评估软件，用于肺肿瘤筛查
	具备
	

	
	*P-IR双域迭代降噪重建技术，图像真实，无蜡像征
	具备
	

	
	计时扫描功能
	具备
	

	
	跟踪扫描功能
	具备
	

	
	*介入扫描功能
	具备
	

	
	灌注分析
	具备
	

	
	达峰分析
	具备
	

	
	虚拟内窥镜
	具备
	

	
	*远程诊断功能，可与远程诊断中心实时通讯传输报告功能
	具备
	

	
	*高性能CT指标：支持能谱扫描功能成像检查
	具备
	需提供医疗器械注册证说明或技术白皮书、加盖公章；并在此注明出处


